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(pieczęć wydziału)
KARTA PRZEDMIOTU

	 LISTNUM  NumeracjaDomyślna \s 01 
Nazwa przedmiotu:
 Systemy napędowe
	 LISTNUM  NumeracjaDomyślna 
Kod przedmiotu:
 Is1-40-VI

	 LISTNUM  NumeracjaDomyślna
Karta przedmiotu ważna od roku akademickiego: 2012/2013

	 LISTNUM  NumeracjaDomyślna
Forma kształcenia: studia pierwszego stopnia
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Poziom kształcenia: studia stacjonarne
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Kierunek studiów: Informatyka
(RE)

	 LISTNUM  NumeracjaDomyślna
Profil studiów: ogólnoakademicki
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Specjalność: Informatyka w systemach elektrycznych
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Semestr: VI
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Jednostka prowadząca przedmiot: Wydział Elektryczny, Katedra Energoelektroniki, Napędu Elektrycznego i Robotyki
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Prowadzący przedmiot: dr inż. Michał Jeleń
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Przynależność do grupy przedmiotów: przedmioty wspólne
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Status przedmiotu: obowiązkowy
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Język prowadzenia zajęć: polski
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Przedmioty wprowadzające oraz wymagania wstępne: Podstawy fizyki, elektrotechniki, miernictwa i elektroniki.
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Cel przedmiotu: Nabycie podstawowej wiedzy z zakresu napędu elektrycznego: podstawowe typy silników, metody i układy sterowania, podstawy symulacji komputerowej układów napędowych.
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Efekty kształcenia:


	Nr
	Opis efektu kształcenia
	Metoda sprawdzenia efektu kształcenia
	Forma prowadzenia zajęć
	Odniesienie do efektów dla kierunku studiów

	1.
	Student zna pojęcia charakteryzujące układ napędowy
	sprawdzian pisemny
	wykład
	K_W02+

	2.
	Student zna budowę i zasadę działania podstawowych typów silników elektrycznych oraz ich charakterystyki
	sprawdzian pisemny
	wykład
	K_W02+

	3.
	Student zna podstawowe metody i struktury układów sterowania silników elektrycznych
	sprawdzian pisemny
	wykład
	K_W02+

	4.
	Student właściwie planuje przebieg eksperymentu, podłącza przyrządy pomiarowe oraz przeprowadza pomiary
	pytania i sprawozdania z laboratorium
	laboratorium
	K_U10++
K_U16++

	5.
	Student przygotowuje kompletną dokumentację (sprawozdanie) z przeprowadzonych badań oraz potrafi zinterpretować uzyskane wyniki oraz ewentualnie zaplanować pomiary uzupełniające
	pytania i sprawozdania z laboratorium
	laboratorium
	K_U03+++
K_U07+++

	6.
	Student, zarówno indywidualnie jak i poprzez pracę w zespole, realizuje powierzone mu zadania
	ocena zrealizowanych zadań
	laboratorium
	K_K03++

K_K04++
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Formy zajęć dydaktycznych i ich wymiar (liczba godzin)

	
	Wykład
	Ćwiczenia
	Laboratorium
	Projekt
	Seminarium

	
	15 h
	
	15 h
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Treści kształcenia: (oddzielnie dla każdej z form zajęć dydaktycznych W./Ćw./L./P./Sem.)
Wykład

Ogólna struktura układu napędowego. Równanie ruchu układu napędowego. Ustalony i nieustalony stan pracy układu napędowego. Praca silnikowa i hamowanie elektryczne. Sprowadzanie momentów do prędkości wału silnika. Charakterystyki mechaniczne silników elektrycznych i maszyn roboczych. Rodzaje pracy silników elektrycznych. Przekształtniki energoelektroniczne stosowane w układach napędowych. Metody analizy stanów przejściowych napędów elektrycznych. Modele matematyczne silników i przekształtników energoelektronicznych.

Układy napędowe z silnikami prądu stałego. Struktury oraz podstawowe właściwości napędów z silnikiem obcowzbudnym zasilanym z przekształtników tyrystorowych i tranzystorowych. Podstawowe struktury zamkniętych układów sterowania napędów przekształtnikowych prądu stałego. 

Metody sterowania prędkości trójfazowych silników asynchronicznych klatkowych i pierścieniowych. Układy napędowe z silnikami asynchronicznymi: układy kaskadowe, napędy z przekształtnikami częstotliwości - rozwiązania układowe, zasady sterowania oraz podstawowe właściwości. Sterowanie częstotliwościowe silnika synchronicznego. Napędy z silnikami bezszczotkowymi prądu stałego. Silniki krokowe.

Podstawy symulacji komputerowej układów napędowych.

Laboratorium

Sterowanie skalarne silnika indukcyjnego. Sterowanie polowo-zorientowane silnika indukcyjnego. Zastosowanie sterownika PLC do rozruchu silnika indukcyjnego klatkowego. Pozycjonowanie sekwencyjne w serwonapędach jednoosiowych. Silnik obcowzbudny zasilany z prostownika tyrystorowego. Napęd z silnikiem bezszczotkowym prądu stałego.
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Egzamin: NIE
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Literatura podstawowa:

1. Tunia H., Kaźmierkowski M.: Automatyka napędu przekształtnikowego, Warszawa PWN 1987.
2. Januszewski S. i inni: Napęd elektryczny, Warszawa WSiP, 1994.
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Literatura uzupełniająca:

1. Kalus M., Skoczkowski T.: Sterowanie napędami asynchronicznymi i prądu stałego, Pracownia Komputerowa Jacka Skalmierskiego, Gliwice 2003.
2. Orłowska-Kowalska T.: Bezczujnikowe układy napędowe z silnikami indukcyjnymi, Oficyna Wydawnicza Politechniki Wrocławskiej, Wrocław 2003.
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Nakład pracy studenta potrzebny do osiągnięcia efektów kształcenia

	Lp.
	Forma zajęć
	Liczba godzin
kontaktowych / pracy studenta

	1.
	Wykład
	15 h / 16 h - w tym zapoznanie się ze wskazaną literaturą (7 h), przygotowanie się do wykładów i sprawdzianu pisemnego (8 h) oraz udział w sprawdzianie (1 h)

	2.
	Ćwiczenia
	 / 

	3.
	Laboratorium
	15 h / 14 h – w tym przygotowanie się do ćwiczeń (6 h), wykonanie sprawozdań oraz przygotowanie się do ich zaliczenia (8 h)

	4.
	Projekt
	 / 

	5.
	Seminarium
	 / 

	6.
	Inne
	 / 

	
	Suma godzin:
	30 h / 30 h
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Suma wszystkich godzin:
	60 h
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Liczba punktów ECTS:

	2
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Liczba punktów ECTS uzyskanych na zajęciach z bezpośrednim udziałem nauczyciela akademickiego:
	1
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Liczba punktów ECTS uzyskanych na zajęciach o charakterze praktycznym (laboratoria, projekty):
	1
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Uwagi:

Zajęcia laboratoryjne prowadzone są w Laboratorium Energoelektronicznych Układów Napędowych Katedry Energoelektroniki, Napędu Elektrycznego i Robotyki.



Zatwierdzono:

………………………….….
…………………………………………………....

(data i podpis prowadzącego)
(data i podpis Dyrektora Instytutu/Kierownika Katedry/
Dyrektora Kolegium Języków Obcych/Kierownika lub 
Dyrektora Jednostki Międzywydziałowej)
� należy wskazać ok. 5 – 8 efektów kształcenia


� 1 punkt ECTS – 30 godzin
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