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(pieczęć jednostki organizacyjnej)	KARTA PRZEDMIOTU


		Nazwa przedmiotu: STEROWANIE SYSTEMÓW MECHATRONICZNYCH
		Kod przedmiotu: Mnz-O10a-VI


		Karta przedmiotu ważna od roku akademickiego: 2018/2019


		Forma kształcenia: STUDIA NIESTACJONARNE (ZAOCZNE)1


		Poziom kształcenia: STUDIA PIERWSZEGO STOPNIA


		Kierunek studiów: MECHATRONIKA
	

		Profil studiów: ogólnoakademicki


		Specjalność: ZASTOSOWANIA MECHATRONIKI W INŻYNIERII ELEKTRYCZNEJ


		Semestr: VI


		Jednostka prowadząca przedmiot: Katedra Mechatroniki RE6


		Prowadzący przedmiot: dr inż. Marcin Szczygieł


		Przynależność do grupy przedmiotów: przedmioty specjalnościowe


		Status przedmiotu: wybieralny
 

		Język prowadzenia zajęć: polski


		Przedmioty wprowadzające oraz wymagania wstępne: brak


		Cel przedmiotu: Celem przedmiotu jest poznanie przez studentów pojęć z zakresu teorii sterowania, metod projektowania systemów mechatronicznych z punktu widzenia układu sterowania systemem oraz metod sterowania przetworników energii wykonanych w różnych technologiach a stosowanych w systemach mechatronicznych.

		Efekty kształcenia:[footnoteRef:1] [1:  należy wskazać ok. 5 – 8 efektów kształcenia] 


	Nr
	Opis efektu kształcenia
	Metoda sprawdzenia efektu kształcenia
	Forma prowadzenia zajęć
	Odniesienie do efektów dla kierunku studiów

	1
	Student zdobywa podstawową wiedzę dotyczącą teorii sterowania, budowy i modelowania systemów sterowania
	Test, Ocena raportu z realizacji zadania problemowego
	Wykład
Laboratorium
	K_W04+


	2
	Student zdobywa podstawową wiedzę dotyczącą klasyfikacji systemów sterowania i jej aplikację w systemach wykonawczych
	Test, Ocena raportu z realizacji zadania problemowego
	Wykład
Laboratorium
	K_W06++

	3
	Student nabywa i rozwija umiejętności tworzenia i praktycznej realizacji systemów sterowania dla wybranych systemów mechatronicznych
	Ocena raportu z realizacji zadania problemowego
	Laboratorium
Projekt
	K_U08+
K_U12++ K_U09++
K_U20++

	4
	Student rozwija umiejętność opracowywania, dokumentowania przeprowadzonych prac oraz analizy wyników badań
	Ocena raportu z realizacji zadania problemowego
	Laboratorium
Projekt
	K_U05+

	5
	Student zdobywa wiedzę z zakresu właściwych zachowań (etycznych) oraz uczy się pracy w zespole
	Ocena raportu z realizacji zadania problemowego
	Laboratorium
Projekt
	K_K05+
K_K06+

		Formy zajęć dydaktycznych i ich wymiar (liczba godzin)

	
	Wykład
	Ćwiczenia
	Laboratorium
	Projekt
	Seminarium

	
	15
	
	30
	15
	

		Treści kształcenia: (oddzielnie dla każdej z form zajęć dydaktycznych W./Ćw./L./P./Sem.)
Wykład
Podstawy teorii sterowania systemów, które stanowią złożony system mechatroniczny. Metody analizy i projektowania systemów mechatronicznych – przykłady i modelowanie. Podstawy dotyczące programowania sterowników przemysłowych. Sieci komunikacyjne – komputerowe i przemysłowe. Praktyczne rozwiązania w przemyśle pod kątem integracji różnych obszarów wiedzy o urządzeniach i systemach mechatronicznych. Metody sterowania systemami mechatronicznymi - powszechnie stosowane w przemyśle sterowniki programowalne. Metody sterowania przetworników mechatronicznych (np. silników indukcyjnych, silników DC). Przykłady komputerowego wspomagania w mechatronice (wykorzystanie oprogramowania Matlab).
Laboratorium
Metody sterowania systemami mechatronicznymi, Obszary zastosowań mikrosystemów: czujniki pomiarowe odległości, czujniki przyśpieszeń oraz mikrokontrolery - schematy blokowe, pamięci, rejestry procesorów, układy przerwań i układy sterujące, przetworniki A/C, układy analogowe. Programowanie powszechnie stosowane w przemyśle sterowników programowalnych (np. Siemens) oraz mikrokontrolerów, w tym procedury matematyczne.
Projekt
Rozwiązanie zadania problemowego z zakresu sterowania urządzeń mechatronicznych

		Egzamin: NIE


		Literatura podstawowa:
1. Klamka J., Ogonowski Z.: Teoria systemów liniowych, Wydawnictwo Politechniki Śląskiej, Gliwice 1998
2. Holtz J.: Insightful Dynamic Analysis of Induction Machines and Methods of Sensorless Control, University of Wuppertal – Germany, 1999 
3. Heimann B.,Gerth W., Popp K.: Mechatronika - komponenty, metody, przykłady. PWN, 2001.


		Literatura uzupełniająca:
1. Ruda A.: Sterowniki programowalne PLC - vademecum specjalisty – automatyka. SEP Centralny Ośrodek Szkolenia i Wydawnictw.
2. Szenajach W.: Napęd i sterowanie Pneumatyczne. WNT, Warszawa, 1997.
3. Bogusz J.: Mikrokontrolery ST7LITE w praktyce. Wydawnictwo BTC, ISBN 83-60233-13-6, 2006.

		Nakład pracy studenta potrzebny do osiągnięcia efektów kształcenia

	Lp.
	Forma zajęć
	Liczba godzin
kontaktowych / pracy studenta

	1.
	Wykłady
	8 h / 10 h – w tym zapoznanie się ze wskazaną literaturą (5 h), przygotowanie się do wykładów i sprawdzianów (5 h)

	2.
	Ćwiczenia
	   /

	3.
	Laboratorium
	16 h / 15 h – w tym przygotowanie się do ćwiczeń i sprawdzianów (5 h) oraz wykonanie raportów (10 h)

	4.
	Projekt
	8 h / 20 h – w tym przygotowanie się do zajęć projektowych (2 h) oraz wykonanie opracowań raportu końcowego (18 h)

	5.
	Seminarium
	   /

	6.
	Inne
	   /

	
	Suma godzin:
	32/45

	

23. Suma wszystkich godzin: 
	77

	24. Liczba punktów ECTS:

	3

	25. Liczba punktów ECTS uzyskanych na zajęciach z bezpośrednim udziałem nauczyciela akademickiego: 

	1

	26. Liczba punktów ECTS uzyskanych na zajęciach o charakterze praktycznym (laboratoria, projekty, ćwiczenia): 
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	27. Uwagi:








	Zatwierdzono:

………………………….….		…………………………………………………....
	(data i podpis prowadzącego)	         (data i podpis Dyrektora/Kierownika podstawowej
		          lub międzywydziałowej jednostki organizacyjnej)


 1 punkt ECTS – 25-30 godzin pracy studenta

